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AUTOMECHANIKA 2024:
ZAVERECNE OHLEDNUTI POD
TAKTOVKOU SPOLECNOSTI MAHA (1)

Ohlédneme se za novinkami pfedniho némeckého vyrobce dilenskych technologii MAHA
Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG, které tato spole¢nost predstavila na lofiském
roéniku veletrhu Automechanika ve Frankfurtu nad Mohanem. Clanek pfipravil specialista
Josef Hruska ze spole¢nosti AD TECHNIK s.r.o., ktera je autorizovanym obchodnim a servis-

nim zastoupenim spoleénosti MAHA pro Ceskou republiku. Pro znaény rozsah informaci jsme
¢lanek rozdélili na dvé ¢asti. Nyni uvadime prvni z nich.

Spole¢nost MAHA prokazala, nejen Ze stoji za svymi zave- Tyto novinky, které byly na veletrhu pfedstaveny, jsou na-
denymi kvalitnimi vyrobky a technologiemi, ale hraje také dale v procesu vyvoje. Cilem jejich predstaveni bylo zahajit
vedouci roli v digitalni transformaci trhu s ndhradnimi dily dialog, zjistit, zda jsou takové vyrobky na trhu potfebné,
pro automobily. Komplikované inscenované 3D vizualizace ve jaké funkce maji plnit, aby nakonec mohlo byt kvalifikova-
formatu videa ilustrovaly také hlavni pfednosti jednotlivych né rozhodnuto, které z nich a v jaké podobé budou v nej-
nové vyvijenych produktti. Spole¢nost na veletrhu ukazala blizsi budoucnosti zafazeny do vyrobniho sortimentu.

kromé svych nosnych produktdl, kterymi jsou i na ceském

yevz vevz

trhu dobfte etablované zkuSebny brzd, zvedaky, regloskopy Ddle pfinaS§ime stru¢né piedstaveni prvni ze tfi nejzajima- ’
a dalsi zatizeni, také své nejnovéjsi napady, studie a koncepty  véjsich vystavovanych novinek:

produktii.
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[l Autonomni kontrolni asistent MAIA. Bl Ukazkové méfFici pracovisté. +1 [El uPorovnani velikosti asistenta
vhéivozidlu.t

Autonomni kontrolni asistent (MAIA) ktery miiZeme téz popsat jako jakysi automatizovany trans-
Tento asistent (dale zkracené jen MAIA) pfedstavuje skute¢-  portni (mobilni) systém (AGV), ktery zvladne lokalizaci vozi-
né prikopnickou inovaci v oblasti servisu a udrzby vozidel, del a definuje jejich pfesnou polohu na pracovisti. Diky tomu
a to diky kombinaci autonomni technologie s pokroc¢ilou umoznuje provadét pfesné inspekce lokalizovanych vozidel,
diagnostikou. Zatizeni je autonomneé pracujici ,,robot*, jako jsou napi. méfeni jejich rozméri, svételné testy, kontro-

lu a kalibraci systémi ADAS a dalsi.

Odborny obchod a servis profesionalniho lakovani Modularita asistenta, umoznujici flexibilni prfizptisobeni rtiz-

www.bucan.cz nym pozadavkdm na kontrolu, je podporovana sofistikovanou
kamerovou hlavou, pfimym pohonem a pfesnym robotickym
ramenem. Tato pokrocild technologie nejen Ze zvySuje efekti-
vitu dilny a testovacich stfedisek, ale také pfesnost kontrol,
coz ptimo prispiva k bezpecnosti silni¢niho provozu. Kromé
toho nabizi vjznamnou tsporu ¢asu a ndklada diky vysoké
automatizaci procesth méreni a kontroly a bezproblémové inte-
graci s digitalnimi systémy fizeni. Jeho schopnost podporovat
budouci technologie vozidel déla z asistenta MAIA rozhodu-
jiciinovaci na trhu s dilenskymi technologiemi. Kromé toho
MAIA aktivné ptispiva k rozvoji udrzitelnosti a ochrany zivot-
niho prostfedi zefektivnénim kontrolnich procesd a niz§imi
naroky na material i energie.

Autonomni asistent MAIA jisté najde uplatnéni v riznych
oblastech tdrzby a kontroly vozidel. Servisim miZze poskyt-
nout pfesné méteni vozidel, kalibrace systémii ADAS a 1ze jej
pouzit i pro svételné testy. Diky své schopnosti autonomniho

provozu je idedlni pro testovaci centra a vSude tam, kde jsou
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I3 Autonomni asis-
tent kontroluje osobni
vozidlo. «

vyzadovany rychlé a pfesné kontroly pfi maximalizaci tes-
tovaci kapacity. Asistent je vhodny i pro vyrobce a vyvojate
vozidel, ktefi chtéji vyuzivat nejnovéjsi technologie pro
testovani a kalibrace systémi vozidel, zejména s ohledem
na budouci vyvoj ADAS a technologii autonomniho fizeni.

Hlavni prednosti:
« Autonomnilokalizacevozidel: Samostatné lokalizuje a identi-
fikuje vozidla bez ru¢niho zasahu.
* Vsestranné moZnostikontroly: Autonomné provadi pfesna meé-
feni, svételné testy, radarové kontroly a kalibrace ADAS.
» Moduldrn{ architektura: Pfizptisobitelna riznym pozadav-
kiim na kontrolu a typam vozidel, coz zvysuje flexibilitu
a efektivitu.
« Integrace s digitdInimi systémy: UmoZziiuje snadnou integraci
do stavajicich systémi fizeni pro efektivnéjsi sbér a ana-
lyzu dat.

I provadéni svételného testu. ¢

« Udrzitelnost: Optimalizuje kontrolni procesy a snizuje
spottebu fyzickych zdrojii, coZ pfispiva k isporam energie
a ochrané zivotniho prostfedi.

Zdkladni technické specifikace:

* Automaticky fizeny transportni systém (AGV): UmozZiiuje autonom-
ni pohyb a lokalizaci vozidla na pracovisti.

 Kamerovd hlava: Vysoce sofistikovana a schopna provadét
podrobné vizudlni kontroly.

* Robotické rameno: Sedmiosé pro maximalni volnost pohybu
a pfesnou manipulaci.

* Pohonny systém: Pf1imy pohon pro pfesny a tichy pohyb.

* Energetickd ti¢innost: Optimalizovany systém pro nizkou spo-
tfebu energie a dlouhou dobu provozu.

« Integrace: Podporuje integraci s platformou ROS 2 (Robot Ope-
rating System) pro moznost flexibilni dpravy a rozsifeni. B

Pokracovdni priste.




